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.1.Przedmiot SST

rzedmiotem niniejszej szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania i

odbioru robo6t zwigzanych z rozbiorkg elementow drog.

1.2. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwiazanych z rozbiorka:
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warstw nawierzchni,
kraweznikow,
chodnikéw,

.SPRZET
.1. Sprzet do rozbiérki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbiorka elementow drog moze by¢é wykorzystany sprzet podany ponizej,
lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

— tadowarki,

— samochody ci¢zarowe,

— zrywarki,

— miloty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

— koparki.
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. TRANSPORT

.1. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbidérki mozna przewozi¢ dowolnym $rodkiem transportu.
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4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Wykonanie robot rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementow droég obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.2, zgodnie z dokumentacja projektowa.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywac mechanicznie lub r¢cznie.

Wszystkie elementy mozliwe do powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania
zbednych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewiez¢ je
na miejsce wskazane przez Inzyniera.

Doty (wykopy) powstale po rozbidrce elementéw drog, znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegblnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopéw drogowych nalezy wypehi¢, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otaczajacego terenu i zaggscic.

5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
5.1. Kontrola jako$ci robét rozbiérkowych

Kontrola jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robdt rozbidrkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.

Zaggszczenie gruntu wypetniajacego ewentualne doty po usunigtych elementach nawierzchni, powinno
spelia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST D-02 ,,Roboty ziemne”.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
— dla nawierzchni i chodnika - m? (metr kwadratowy),

— dla kraweznika - m (metr),

— dla elementow betonowych, kamiennych - m* (metr szescienny),

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robo6t obejmuje:
a) dla rozbidrki warstw nawierzchni:
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni,
— przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki, w celu ponownego jej uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zaladunek i wywiezienie materiatldw z rozbiorki,
wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
b) dla rozbiorki kraweznikow:
— odkopanie kraweznikéw z wyjegciem i oczyszczeniem,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw betonowych,
— zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyréwnanie podioza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki;
d) dla rozbidrki chodnikow:
rgczne wyjecie plyt chodnikowych i zerwanie innych materiatdéw chodnikowych,
— przesortowanie materialu uzyskanego z rozbiorki w celu ponownego jego uzycia, z ulozeniem na poboczu,
— zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
— wyroéwnanie podloza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;



